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Die folgenden An gab en sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

§) Antriebsvorrichtung zum Verstellen der Spiegelanordnung eines Ruckblickspiegels 

Es wird eine Antriebsvorrichtung zum Verstellen der 
Spiegelanordnung eines Ruckblickspiegels mit einem 
Spiegelfufc und einem die Spiegelanordnung aufneh- 
menden Spiegelkopf vorgeschlagen, der uber einen 
Drehpunkt zwischen einer erst en und einer zweiten Stel- 
lung einstellbar ist. Die Antriebsvorrichtung weist eine 
Elektromotoranordnung und einen die Richtung der Ver- 
stellung der Spiegelanordnung vorgebenden Betati- 
gungsschalter auf, der abhangtg von seiner Betatigung 
elektrische Signale an die Elektromotoranordnung zur 
Verstellung der Spiegelanordnung liefert. Weiterhin ist 
eine einen Positionsschalter umfassende elektrische Um- 
schaltvorrichtung vorgesehen, die die an die Elektromo- 
toranordnung gelieferten Signale abhangig vom Schalt- 
zustand des Positionssch alters derart umschaltet, daR so- 
wohl in der ersten als auch in der zweiten Stellung des 
Spiegel kopfes die Zuordnung zwischen der durch den Be- 
tatigungsschalter vorgegebenen Richtung der Verstel- 
lung und der Verstel I richtung der Spiegelanordnung er- 
halten bleibt. 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindung betrifft eine Antriebsvorrichtung 
zum Verstellen der Spiegelanordnung eines Riickblickspie- 
gels fiir ein Fahrzeug nach dem Oberbegriff des Hauptan- 
spruchs. 

[0002] Ein Riickblickspiegel weist in bekannter Weise ei- 
nen SpiegelfuB, der an einem Fahrzeug befestigt ist und ei- 
nen Spiegelkopf auf, der aus einem Spiegelkopfgehause so- 
wie einer in dem Gehause aufgenommenen Spiegelglasan- 
ordnung sowie einem mil der Spiegelglasanordnung verbun- 
denen Verstellantrieb besteht Der Verstellantrieb weist iibli- 
cherweise zwei Elektromotoren, einen Horizontalmotor und 
einen Vertikalmotor auf, die die Spiegelglasanordnung iiber 
ein zugeordnetes Getriebe urn eine horizontale Achse und 
eine vertikale Achse schwenken. Die Verstellung der Spie- 
gelanordnung wird iiber einen Betatigungsschalter gesteu- 
ert, der im Innenraum des Fahrzeugs angeordnet ist und vom 
Fahrer oder Beifahrer betatigt werden kann. Dabei ist der 
Betatigungsschalter ublicherweise in vier Richtungen beta- 
tigbar, wobei abhangig von der Richtung der Betatigung un- 
terschiedliche Motorsignale geliefert werden, die den jewei- 
ligen Vertikal- oder Horizontalmotor in die eine oder die an- 
dere Richtung ansteuem. Ublicherweise besteht die elektri- 
sche Verbindung zwischen dem Betatigungsschalter und 
dem Verstellantrieb aus drei Leitungen, wobei eine Leitung 
sowohl mit dem Vertikalmotor als auch mit dem Horizontal- 
motor verbunden ist und die anderen zwei Leitungen jeweils 
mit dem Horizontalmotor oder mit Vertikalmotor verbunden 
sind. 

[0003] Fiir groBere Fahrzeuge oder Gespanne werden 
Riickblickspiegel verwendet, bei denen der Spiegelkopf urn 
einen Drehpunkt herum beispielsweise aus einer horizonta- 
len Stellung in eine vertikale Stellung gedreht werden kann, 
damit in bestimmten Situationen das Geschehen urn das 
Fahrzeug herum und hinter dem Fahrzeug besser beobachtet 
werden kann. Da der in dem Spiegelgehause vorhandene 
Verstellantrieb mit dem Spiegelkopf verdreht wird, gibt es 
keine Zuordnung mehr zwischen Vertikal- und Horizontal- 
verstellung des Betatigungsschalters und Vertikal- und Hori- 
zontalverstellung des Spiegelglases bzw. der Spiegelglasan- 
ordnung. 

[0004] Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, 
eine Antriebsvorrichtung zum Verstellen der Spiegelanord- 
nung eines Riickblickspiegels zu schaffen, die auch bei Dre- 
hung des Spiegelkopfes in Bezug auf den SpiegelfuB aus ei- 
ner ersten Stellung, beispielsweise einer horizontalen Stel- 
lung, in eine zweite Stellung, beispielsweise eine vertikale 
Stellung die Zuordnung zwischen der jeweiligen von dem 
Betatigungsschalter gelieferten Verstellrichtung und der 
Richtung der Verstellung des Spiegelglases beibehalt 
[0005] Diese Aufgabe wird errindungsgemafi durch die 
kennzeichnenden Merkmale des. Hauptanspruchs in Verbin- 
dung mit den Merkmalen des Oberbegriffs gelost. 
[0006] Dadurch, daB die Antriebsvorrichtung eine einen 
Positionsschalter umfassende elektrische Umschaltvorrich- 
tung aufweist, wobei der Positionsschalter abhangig von der 
ersten und der zweiten Stellung unterschiedliche Schaltzu- 
stande einnimmt und daB die Umschaltvorrichtung die an 
die Elektromotoranordnung gelieferten Signale abhangig 
vom Schaltzustand des Positionsschalter derart umschaltet, 
daB sowohl in der ersten als auch in der zweiten Stellung des 
Spiegelkopfes die Zuordnung zwischen der durch den Beta- 
tigungsschalter vorgegebenen Richtung der Feststellung 
und der Verstellrichtung der Spiegelanordnung erhalten 
bleibt, ist es moglich, den Spiegelkopf in unterschiedliche 
Stellungen zur Verbesserung der Erkennbarkeit der Situa- 
tion hinter und neben dem Fahrzeug zu bringen, ohne daB 



der Benutzer seine Gewohnheiten hinsichtlich der Einstel- 
lung der Spiegelanordnung des Spiegelkopfes andem muB. 
[0007] Durch die in den Unteranspriichen vorgegebenen 
MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und Verbes- 

5 serungen moglich. 

[0008] Besonders vorteilhafl ist, daB bei zwei Elektromo- 
toren, einem Horizontalmotor und einem Vertikalmotor und 
bei einer Spannungsversorgung iiber drei Leitungen, wobei 
die Motoren an einer gemeinsamen und an die jeweils ver- 

10 bleibenden getrennten Leitungen angeschlossen sind, zwei 
Relais vorgesehen sind, iiber deren Kontakte abhangig von 
der Betatigung des Betatigungsschalters und von dem 
Schaltzustand des Positionsschalters der Horizontalmotor 
einmal fur die Horizontalverstellung und einmal fur die Ver- 

15 tikalverstellung und in entsprechender Weise der Vertikal- 
motor einmal fiir die Vertikalverstellung und einmal fur die 
Horizontalverstellung dient. Gleichzeitig realisieren die 
Kontakte eines der Relais eine notwendige Drehrichtungs- 
umkehr mindestens eines der Motoren. 

20 [0009] Weiterhin wird in vorteilhafter Weise die Span- 
nungsversorgung der Umschaltvorrichtung aus den jeweili- 
gen Verstellsignalen fur die Motoren gewonnen, wobei iiber 
eine durch Dioden, vorteilhafterweise einer Gleichrichter- 
briicke realisierten ODER-Verknupfung der Signale fiir die 

25 Horizontal- bzw. -Vertikalverstellung die Relais versorgt 
werden. Durch Verbinden der Dioden oder Verkniipfung mit 
jeweils einem Transistor wird eine gegenseitige Verriege- 
lung der Motorsignale gebildet, um ein Ubersprechen auf 
das jeweils andere zu vermeiden. 

30 [0010] Fiir den Positionsschalter, der die Stellung des 
Spiegelkopfes erfasst und bei einer der Stellungen einen 
Stromkreis der Umschaltvorrichtung schlieBt, konnen belie- 
bige Schalter eingesetzt werden, beispielsweise mechani- 
sche, elektrooptische, induktive, kapazitive, magnetische 

35 Schalter oder eine Kombination derselben. 

[0011] Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der 
Zeichnung dargestellt und wird in der nachfolgenden Be- 
schreibung naher erlautert Es zeigen 

[0012] Fig. 1 eine Ansicht auf einen Riickblickspiegel ge- 

40 maB der Erfindung und 

[0013] Fig. 2 eine schaltungsgemaBe Ausgestaltung der 
Umschaltvorrichtung nach der vorliegenden Erfindung. 
[0014] In Fig. 1 ist ein Riickblickspiegel 1 dargestellt, der 
mit einem SpiegelfuB 2 an einem Kraftfahrzeug befestigt ist 

45 und einen mit dem SpiegelfuB 2 verbundenen Spiegelkopf 3 
aufweist Der Spiegelkopf umfasst ein Gehause 4 und eine 
Spiegelglasscheibe bzw. eine Spiegelglasanordnung 5, die 
iiber einen durch gestrichelte Linien angedeuteten Antrieb 6 
relativ zum Gehause 4 verstellbar ist, damit die Spiegel- 

50 platte 5 an den Sichtwinkel des Fahrers angepaBt werden 
kann. Der Spiegelkopf 3 ist um einen schematisch angedeu- 
teten Drehpunkt 7 relativ zum Spiegelkopf 2 verstellbar, so 
daB der Spiegelkopf 3 aus einer Horizontalstellung entspre- 
chend Fig. 1 oben in eine Vertikalstellung entsprechend Fig. 

55 1 unten schwenkbar ist Diese Einstellungsanderung wird 
von dem Fahrer manuell vorgenommen. Wie aus Fig. 1 un- 
ten zu erkennen ist, ist die Vertikalstellung des Spiegelkop- 
fes dann zu empfehlen, wenn das Fahrzeug lang ist bzw. ein 
Anhanger angekoppelt wird. 

60 [0015] Der Verstellantrieb 6 ist ublicherweise iiber nicht 
dargestellte elektrische Leitungen mit einem im Innenraum 
des Kraftfahrzeugs vorgesehenen Betatigungsschalter ver- 
bunden, der entsprechend der gewunschten Verstellrichtung 
betatigbar ist und der iiber die Leitungen Spannungssignale 

65 an den Antrieb 6 liefert Ublicherweise ist der Betaugungs- 
schalter in vier Richtungen aktivierbar, in der Horizontalen 
nach links und rechts und in der Vertikalen nach oben und 
unten. Bei einer Aktivierung des Betatigungsschalters nach 
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rechts bzw. nach links wird der Spiegel 5 entsprechend Fig. 
1 oben um die vertikale Achse in die Zeichenebene hinein 
oder aus der Zeichenebene herausgedreht. Entsprechendes 
gilt fur eine Aktivierung des Betatigungsschalters in der 
Vertikalen bzw. nach oben und nach unten, wobei sich dann 5 
das Spiegelglas entsprechend Fig. 1 oben um die horizontale 
Achse aus der Zeichenebene heraus oder in die Zeichen- 
ebene hinein verstellt. 

[0016] Damit auch bei einer Stellung des Spiegelkopfes 3 
entsprechend Fig. 1 unten die Zuordnung zwischen den Ver- 10 
stellrichtungen des Spiegelglases 5 und den Aktivierungs- 
richtungen des Betatigungsschalters gegeben ist, ist entspre- 
chend der Erflndung eine elektrische Umschaltvorrichtung 
vorgesehen, die naher in Fig. 2 dargestellt ist. 
[0017] Der Antrieb 6 urnfasst ublicherweise zwei Motoren 15 
8, 9, die hier als Horizontalmotor- und Vertikalmotor be- 
zeichnet werden, wobei diese Bezeichnung mit der Fig. 1 
oben ubereinstimmt, d. h. der dargestellte Zustand der 
Schaltung entspricht dem Zustand nach Fig. 1 oben. 
[0018] Die Motoren 8, 9, deren Antriebswellen mit einer 20 
Getriebeanordnung verbunden sind, sind Bestandteil einer 
elektrischen Schaltung, die die Zuordnung von Vertikal- und 
Horizontalverstellung des Betatigungsschalters im Innen- 
raum des Fahrzeugs auch.bei einer 90 o -Verdrehung des Ver- 
stellantriebes 6 beibehalt. Im Falle eines linken Verstellan- 25 
triebes bedeutet diese Schaltungstechnik das Vertauschen 
von Horizontal- und Vertikalmotor 8, 9 sowie die Drehrich- 
tungsumkehr des nunmehr als Horizontalverstellung fungie- 
renden Vertikalmotors 9. 

[0019] Wie aus Fig. 2 zu erkennen ist, sind drei Leitungen 30 
vom Betatigungsschalter vorgesehen, eine Leitung 10, auf 
der das Signal zur horizontalen Verstellung des Spiegelgla- 
ses 5 (Verstellung um die vertikale Achse 18 in Fig. 1 oben) 
geliefert wird, eine Leitung 11, auf der das Signal zur verti- 
kalen Verstellung des Spiegelglases 5 (Verstellung um die 35 
horizontale Achse 14 entsprechend Fig. 1 oben) geliefert 
wird und eine gemeinsame Leitung 12. Der Horizontalmo- 
tor 8 ist zwischen die Leitungen 10 und 12 und der Vertikal- 
motor 9 ist zwischen die Leitungen 11 und 12 geschaltet. In 
den Verbindungen zu den Motoren 8, 9 sind Kontakte ki' so- 40 
wie ki" geschaltet, die von einem Relais Kl aktiviert wer- 
den, wobei im Ruhezustand der Pluspol des Horizontalmo- 
tors 8 mit der Leitung 10 verbunden ist und der Pluspol des 
Vertikalmotors 9 iiber einen weiteren Kontakt k 2 an die Lei- 
tung 11 angeschlossen ist. Der negative Pol des Motors 8 ist 45 
direkt mit der Leitung 12 verbunden, wahrend der negative 
Pol des Motors 9 iiber einen Kontakt k 2 " an die Leitung 12 
angeschlossen ist. Die Kontakte k 2 und k 2 " werden von ei- 
nem Relais K2 aktiviert. 

[0020] In Reihe mit den Relais Kl und K2 ist ein Positi- 50 
onsschalter S geschaltet, der in der Stellung des Spiegelkop- 
fes entsprechend Fig. 1 oben geofmet ist. Ein solcher Positi- 
onsschalter kann als mechanischer, elektrischer, elektroopti- 
scher, induktiver, kapazitiver, magnetischer Schalter ausge- 
bildet sein oder durch eine Kombination derselben gebildet 55 
werden. Der Positionsschalter detektiert die vertikale Stel- 
lung des Spiegelkopfes 3 entsprechend Fig. 1 unten urid 
geht in dieser Stellung in seinen geschlossenen Zustand 
iiber. Beispielsweise ist denkbar, daB der Schalter S als Ku- 
gelschalter ausgebildet ist, der beim Schwenken des Spie- 60 
gelkopfes mit seiner Kugel Kontakte uberbriickt. 
[0021] Da die darstellte Schaltung nach Fig. 2 nicht stan- 
dig an Spannung liegt, muB die Spannung zur Versorgung 
der Schaltung aus den jeweiligen Motorsignalen gewonnen 
werden. Dazu sind die Leitungen 10 und 11 jeweils mit den 65 
Anoden und den Kathoden von jeweils zwei Dioden verbun- 
den, die im vorliegenden Fall als Gleichrichterbrucke GL2 
ausgebildet sind und ODER-Verkniipfungen bilden. Das 



eine Paar von Dioden ist mit dem Emitter eines pnp-Transi- 
stors Tl und das andere Paar von Dioden ist mit dem Emitter 
eines npn-Transistors T2 verbunden, wobei die Kollektoren 
der Transistoren Tl, T2 miteinander verbunden sind und 
gleichfalls an einen Bruckengleichrichter GL1 angeschlos- 
sen sind, iiber den die Spannungs versorgung der Relais Kl, 
K2 vorgenommen wird. Diejeweilige Basis der Transisto- 
ren Tl, T2 ist iiber einen Widerstand mit der Leitung 12 ver- 
bunden. Der Bruckengleichrichter GL1 ist mit den Verbin- 
dungspunkten zwischen den Dioden an das Relais Kl, iiber 
den Positionsschalter S an das Relais K2 und an die Leitung 
12 angeschlossen. 

[0022] Wie ausgefuhrt, bildet der Bruckengleichrichter 
GL2 eine ODER-Verkniipfung derSignale Horizontal- bzw. 
Vertikalverstellung, und die Transistoren Tl und T2 bilden 
eine gegenseitige Verriegelung dieser Signale, um ein Uber- 
sprechen auf das jeweils andere zu vermeiden. Da die Relais 
Kl, K2 im Ausfuhrungsbeispiel monostabile Relais kleiner 
Bauform sind, die nur in einer Richtung der Spannung an- 
ziehen, ist der Bruckengleichrichter GL1 vorgesehen. Er 
kann weggelassen werden, wenn andere Relais verwendet 
werden. 

[0023] In dem in Fig. 2 dargestellten Zustand, der einer 
Spiegelglasverstellung entsprechend Fig. 1 oben entspricht, 
wird bei einer durch den Betatigungsschalter im engen 
Raum des Fahrzeug vorgegebenen Horizontalverstellung 
ein Motorsignal iiber die Leitungen 10 und 12 erzeugt, wo- 
bei je nach Stromrichtung, d. h. von Leitung 10 nach Lei- 
tung 12 oder von Leitung 12 nach Leitung 10 der Horizon- 
talmotor 8 in die eine oder andere Drehrichtung dreht und 
die Spiegelglasanordnung 5 iiber ein Getriebe oder eine son- 
stige Obersetzung bewegt Dabei ist der Kontakt ki' ge- 
schlossen, da der Positionsschalter S offen ist und das Relais 
Kl nicht erregt wird. In entsprechender Weise flieBt bei ei- 
nem Signal fur die Vertikalverstellung ein Strom iiber die 
Leitung 11, die Kontakte ki" und k 2 \ den Motor 9 und den 
Kontakt k 2 " sowie die Leitung 12 oder umgekehrt, wodurch 
der Motor 9 eine Vertikalverstellung des Spiegelglases 5 
vomimmt. 

[0024] Wenn der Spiegelkopf 3 um den Drehpunkt 7 ma- 
nuell gedreht wird, schlieBt sich der Positionsschalter S und 
im Falle eines Motorsignals auf dem jeweiligen Paar von 
Leitungen flieBt ein Strom iiber zwei Dioden des Gleichrich- 
ters GL2 und einen der Transistoren Tl, T2, wobei je nach 
Stromrichtung der eine Transistor schaltet und der andere 
sperrt. Dadurch werden die Relais Kl, K2 erregt und ihre 
Kontakte schalten in die nicht dargestellte Stellung. Im Falle 
eines vom Betatigungsschalter gelieferten Horizontalsignals 
auf den Leitungen 10, 12 flieBt ein Strom von der Leitung 10 
iiber den Kontakt k^', k 2 " iiber den Motor von minus nach 
plus, den Kontakt k 2 f und die Leitung 12 bzw. umgekehrt. 
Da der Kontakt ki nicht mit der Leitung 10 verbunden ist, 
flieBt iiber den Horizontalmotor 8 kein Strom. 
[0025] In entsprechender Weise flieBt bei einem Signal 
zur Vertikalverstellung vom Betatigungsschalter ein Strom 
iiber die Leitung 11, den Kontakt k^, den Horizontalmotor 8 
von plus nach minus die Leitung 12 oder umgekehrt. Es ist 
zu erkennen, daB in dem in Fig. 1 unten dargestellten Fall 
die Motoren 8, 9 jeweils vertauscht werden und zusatzlich 
die Drehrichtung beziiglich der Signale von einem Motor 
umgekehrt wird. 

[0026] In dem beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel wird 
eine schaltungsgemaBe Ausgestaltung beschrieben, selbst- 
verstandlich sind andere Schaltungen denkbar, die das Ver- 
tauschen der Motoren sowie eine Drehrichtungsumkehr vor- 
nehmen konnen. 
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Patentanspriiche 

1 . Antriebsvorrichtung zum Verstellen der Spiegelan- 
ordnung eines Riickblickspiegels mit einem SpiegelfuB 
und einem die Spiegelanordnung aufhehmenden Spie- 5 
gelkopf, der iiber einen Drehpunkt zwischen einer er- 
sten und einer zweiten Stellung einstellbar ist, mit einer 
Elektromotoranordnung und mit einem die Richtung 
einer Verstellung der Spiegelanordnung vorgebenden 
Betatigungsschalter, der abhangig von seiner Betati- 10 
gung elektrische Signale an die Elektromotoranord- 
nung zur Verstellung der Spiegelanordnung liefert, da- 
durch gekennzeichnet, daB eine einen Positionsschal- 
ter (S) umfassende elektrische Umschaltvorrichtung 
vorgesehen ist, die die an die Elektromotoranordnung 15 
(8, 9) gelieferten Signale abhangig vom Schaltzustand 
des Positionsschalters (S) derart umschaltet, daB so- 
wohl in der ersten als auch in der zweiten Stellung des 
Spiegelkopfes (3) die Zuordnung zwischen der durch 
den Betatigungsschalter vorgegebenen Richtung der 20 
Verstellung und der Verstellrichtung der Spiegelanord- 
nung (5) erhalten bleibt 

2. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Elektromotor einen ersten und 
einen zweiten Motor (8, 9) aufweist, wobei die Um- 25 
schaltvorrichtung in dem einen Schaltzustand des Posi- 
tionsschalters (S) iiber eine Schaltvorrichtung (Kl, K2) 
ein fur eine Horizontalverstellung von dem Betati- 
gungsschalter geliefertes Signal an den ersten Motor 

(8) und ein fur eine Vertikalverstellung geliefertes Si- 30 
gnal an den zweiten Motor (9) liefert und in dem ande- 
ren Schaltzustand des Positionsschalters (S) das Signal 
fur eine Horizontalverstellung an den zweiten Motor 

(9) und das Signal fur eine Vertikalverstellung an den 
ersten Motor (8) liefert 35 

3. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Zuordnung zwischen Drehrich- 
tung mindestens eines Motors und Richtung der Ver- 
stellung der Spiegelanordnung durch die Schaltvor- 
richtung (K2) geandert wird. 40 

4. Antriebsvorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB der Betatigungs- 
schalter vier Betangungsrichtungen aufweist, die den 
Verstellrichtungen der Spiegelanordnung (5) zugeord- 
netsind. 45 

5. Antriebsvorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der Betatigungs- 
schalter entsprechend der gewunschten Verstellrich- 
tung der Spiegelanordnung (4) unterschiedliche Span- 
nungssignale liefert. 50 

6. Antriebsvorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Schaltvorrich- 
tung mindestens ein Relais (Kl, K2) mit zwei Um- 
schaltkontakten aufweist, die in den Versorgungslei- 
tungen (10, 11, 12) zu dem ersten und zweiten Motor 55 
(8, 9) liegen. 

7. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein zweites Relais (K2) vorgesehen 
ist, dessen zwei Umschaltkontakte in der Versorgungs- 
leitung zu mindestens einem der Motoren (8, 9) liegen. 60 

8. Antriebsvorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB die Spannung zur 
Versorgung der Umschaltvorrichtung aus den jeweili- 
gen Signalen von dem Betatigungsschalter gewonnen 
wird. 65 

9. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Signale vom Betatigungsschalter 
iiber eine ODER-Logik und eine elektronische Schalt- 



elemente aufweisenden Verriegelungsschaltung ge- 
fuhrt sind, die eine gegenseitige Verriegelung der vom 
Betatigungsschalter gelieferten Signale bilden. 
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